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Introduktion

Dagsorden

* Introduktion til dagens praesentation
* Video af malekgretgjet
* Beskrivelse af Automated crack detection malinger

« Traditionel skadesregistrering versus automatiseret
skadesregistrering, fordele og ulemper

» Pilotprojekter i Slagelse Kommune
* Hvorfor MFV og hvorfor NIRAS?
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Kan ses pa Youtube: https://www.youtube.com/watch?v=Fmuqo_hgrZg
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Automated crack detection

Automatisk revnegenkendelse SLAGELSE

KOMMUNE

& ROW Image Viewer
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Stationsparken

<3 Transve . Yes 0.00tkm  0.000k.. 556634. D005 000922 0,00931
2 Transve... Yes 0007km  0.000k.. 55.6634.. 0.009 0.00914... 0,00918.
<1 Transve... Yes 000%km  0.000.. 556634.. 0.009 0.00309... 0.00914,
<0 Longtu Yes 0.000km  0.000. 556634.. 0.00% 0,00857... 0,00914.
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Automated crack detection

What you see is what you get... SLAGELSE

KOMMUNE

& ROW Image Viewer

e

& Summary Tables

General | Distress  Frame  Section

Station Unit ROWI. Rutting.. IRI(mA.. Lattude Longtude Aftude RSP OF.. ROW I
0174 Kiometer 17 17 0.000 0.000 556632.. 123936.. 58600  N/A /A
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Automated crack detection

Automatisk genkendelse versus efterbehandling af maledata SLABELER

KOMMUNE

& ROW Image Viewer

& Summary Tables

General  Distress  Frame | Section

Station Unit Paveme.. ROWI. Ruting.. IRl Lattude Longtude Atude  RSPOF.. ROWI
0253 Kiometer 25 % 0,000 0.000 556631 123924.. 59300 NA N/A
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Multl Functional Vehicle - MFV

Hvad ligger der i det multifunktionelle?

* Revnedetektering

* Jaevnhed (IRI)

» Sporkgring

* Makrotekstur

« Tveerfald

* Leengdefald

» Digitale x-perspektiv billeder

;  W™Dynatest’
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Maling af sporkaring

Effekten af en asfaltrampe SLAGELSE

Elevations. 25,000 mm
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Skadesregistrering

Traditionel skadesregistrering

Registrering sker ved 10-20 km/t

En straekning skal gennemkgres flere gange for at fa det
hele med.

Modlys, medlys, solskin, gravejr... hvad ser gjet?
Foregar i dagslys

Delvis registrering af de enkelte skades placering

s  ™Dynatest’
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Automatiseret skadesregistrering SLAGELSE
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» Ensartet registrering hver gang
» Detaljeret stadfaestelse af de enkelte skader

» Pa naer regn/slud/sne, er der ingen vejrforhold der
influerer pa malingerne.

« Kan gennemfgres om natten (billeder undtaget!)
» Alle data er indsamlet i én gennemkarsel
» Data skal efterbehandles i forhold til fejlregistreringer.

« Tilstandsdataene/billederne kan gemmes til senere
dokumentation (Funktionskontrakter)

#
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Er MFV malinger den hellige gral?

1 SLAGELSE

Alle systemer har begraensninger.
° N&Sten alt maIeS. 1D FID Distress Dco Severity Distress... Distress... Distress... Locatio.. Locatio.. From, St... To, Stat..
=23 1 Pattem .. ‘es 000km  0.000km  0.000k.. G55663.. 0.043 004326 004334..
. . 22 1 Pattem .. Yes 000km  0.000km  0.000k.. 556634 0043  0.04325. 004332
« Enrevne er ikke altid en revne <7 1 Pattem .. “es 0000km  0.000km  0.000k.. 556634 0.043  0.04313. 0043%..
. . 220 1 Pattem .. Yes 0000km  0000km  0.000k.. 556634. 0.043  0.04318. 00433

« Efterbehandling af data er nadvendig — data renses for 219 1 0.000km 0000 55663 0043 004306
. . X 1 s 5
feJIreglstrerlnger E Pattem ... ; D.04284.. 0.04318..
216 1 Longtu...  Yes 0000km  0.000k.. 556634. 0039  003917. 003943
° Manue| efterbehand“n sproces. < 15 1 Longtu... Yes 0.000km  0.000k.. 556634.. 0037 0.03724... 0.03756...
gsp 214 9 Longtu...  Yes 0.000km  0.000k.. 556634 0.03 0.03047.. 0.03071...
213 1 Longtu... Yes 000Tkm  0.000k.. 556634. 0029 002842 0,02935..
Oe 1 Alligator...  Yes 0.000km  0.000k.. 556634.. 0026  002537.. 002657..
1 1 Longtu...  ‘es 0.000km  0.000k.. 556634.. 0023  002326. 00235..
: ; 2 =10 1 Longtu...  Yes 000tkm  0.000k.. 556634. 0017  0.01697. 0.01757..
Hvad brlnger fremtiden <9 1 Transve... Yes 0000km  0000k.. 556634. 0012  0.01211. 001218
) 23 1 Transve... Yes 0000km 0000k.. 556634. 0012  001210. 001211.
e Al - b|IIedgenkende|se. <7 1 Transve... Yes 0.000km  0.00Dk.. 556634. 0.012 0,01208.. 001215...
26 1 Longtu...  Yes 0.000km  0.000k.. 556634.. 0012 001181 001215..
<5 1 Transve... Yes 0.000km  0.000k.. G556634.. 0.012 001181 001191..
24 1 Longtu... ‘es 0000km  0.000k.. 556634. 0012  001167. 001181
<3 1 Transve... Yes 000tkm 0.000k.. 556634. 0009  0.00922. 000931.
<2 1 Transve... Yes 000km 0000k.. 556634. 0009  000914. 000918..
21 1 Transve... Yes 000tkm 0000k.. 556634. 0009  000909. 000914..
20 1 Longtu...  Yes 1 000km  0.000km  0.00k.. 556634.. 0009  0.00897. 000914..
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Pilotprojekt 11 Slagelse Kommune

2019

Skadesregistrering af ca. 45 udvalgte vejstraekninger i
land og by.

Maling med MFV udstyret pa samtlige veje

Gennemfgrsel af traditionel skadesregistrering vha. VD
skadesregistreringsmetode

Beregning af Pavement Classification Index (PCl) og
skadespoint for alle straekninger
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Skadespoint versus Pavement Classitication Index (PCI)

SLAGELSE

KOMMUNE

PCl versus skadespoint PClrange  Class
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Pilotprojekt 2 i 2020 — 220 km. malinger Juis

Jeevnhed (IRI) anno 2020
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Pilotprojekt 2 1 2020 — PERS analyse Juis

SLAGELSE

Belegningsplan . slhu
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Hvorfor MFV mélinger og hvorfor NIRAS? L

SLAGELSE

KOMMUNE

Hgj kvalitet og ensartethed i registreringerne.
 Trafiksikkerhed og miljg

» Naeste generations skadesregistrering til naeste
generations vedligeholdelsesprogrammer

* NIRAS og Dynatest har startet et formelt samarbejde
omkring vejnetsbaseret vejvedligeholdelse
» Dynatest er leverandar af vejtekniske malinger
* NIRAS star for den tekniske support og radgivning

« Vejforvaltningssystemet PERS introduceres i
Danmark og MFV malinger indgar som en del af
inputtet til systemet

PERS — Performacne and Economic Rating System
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...0g tak til Slagelse Kommune



